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摘 要：中文摘要（摘要应重点包括4个要素，即研究目的、方法、结果和结论。不少于200汉字。不得简单重复题名、引言、结论中已有的信息；不宜有大量关于研究背景的描述，应避免出现主观性极强的描述；不用非公知公用的符号和术语，不能引用参考文献；缩略语、略称、代号在首次出现时必须加以说明；不出现图、表、公式）
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中图分类号：TP393.1    文献标志码：A
（中图分类号务必写到最小一级）

（引言部分不设标题）
[bookmark: bRPindex15][bookmark: PePindex15]支持向量机（support vector machine, SVM）是一类按监督学习方式对数据进行二元分类的广义线性分类器 [1-2]。将SVM由分类问题推广至回归问题可以得到支持向量回归（SVR）[3-5] 。（保证每个英文简写（包括图表当中）在第一次出现时都有其对应的中文（或英文）全称）SVM的求解可以使用二次凸优化问题的数值方法如内点法（IPM）[2,5]和序列最小优化（SMO）算法[6]。文[7]中样本的类别按其对所有决策边界的判别结果中得分最高的类别选取。Hassan等[8]指出，一对多SVM通过对标准SVM的优化问题进行修改可以实现一次迭代计算所有决策边界。刘德华等[9]和Zhang[10] 改进了SVM并将其应用于手写字符识别问题。（确保所有参考文献全部顺序引用, 引用文献序号用上标表示; 用“文[12]……”这种形式说明文献内容时，应为非上标格式；不连续的文献号中间用逗号分隔；使用文献作者姓名时，中文姓名用全称，英文姓名只用姓，多于1个作者时要在第一作者后加“等”；文献引用格式应尽量保持一致）然而这些研究都有一定的局限性。
本文提出了一种基于SVM和遗传算法 (genetic algorithm, GA) 的电力变压器故障诊断方法。基于5种常用DGA方法的20种重要输入特征建立初始特征集合, 从中自动、随机选择特征子集作为SVM输入以建立故障诊断模型, 完善特征子集完备性及避免特征子集选择的主观性。为了提升故障诊断效率与准确率, 使用遗传算法对诊断模型输入特征和SVM参数 (惩罚因子和核参数) 进行联合优化, 选择最优特征子集和训练参数;采用交叉验证方法保证诊断模型的可靠性与泛化能力;基于245组故障样本及故障实例验证了该方法的有效性和优越性。
引言切忌与摘要、结论重复；不能出现图、表以及公式；文字描述要客观，一般不使用“首次”“第一”等主观性强的词。建议包括以下内容：
1）本研究领域背景的综述；
2）其他学者已有研究成果的详细描述；
3）陈述为什么需要进行更多的或进一步的研究；
4）阐述作者本项研究的目的；
5）简述本文开展的研究工作；
6）本项研究结果的意义（可选）。
引言不能过长，研究性论文引言超过1页要考虑精简，综述另论。
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[bookmark: pindex31]1 一级标题
[bookmark: pindex32]1.1  二级标题
SVM最优分类面由核函数定义：
[bookmark: pindex34]                           (1)
（公式序号采用（1）形式，每个公式末尾加英文标点符号）
其中：x=[x1,x2,…,xn]T，n为特征总数；yi=[yi1,yi2,…,
yin]T；N是训练集中所有样本的个数；ti为训练样本的类别标记，为1和—1时分别表示正样本和负样本；αi和β是SVM训练中的参数；K()为核函数。K()需要满足Mercer条件：
[bookmark: pindex38].                                  (2)
其中b(x)和b(yi)分别是由x和yi所在的空间到高维空间的映射。已有学者提出基于决策树、线性判别分析（LDA）、SVM、Bayes方法、Guass过程的多任务学习方法。(外国人名全部用原文，不使用中文译名) 
基于式（1）和（2），生成一个划分数据的超平面，引入核函数计算数据与分类平面的间隔，从而寻求一个超平面以最大间隔将不同类数据分开。超平面可表示为
0.
其中：w为超平面的法向量，b为超平面的截距。（x已在前面说明过，不用再重复说明；公式在正文中不引用则不用编号；注意公式保证在数学上的正确，如矩阵相乘时第1个矩阵的列数和第2个矩阵的行数应相等，变量可能为0时不能作为分母） 


 ; 
                                                                                    (3)

[bookmark: pindex48]; (4)
[bookmark: pindex49]                            (5)
（公式换行时运算符号放在上一行末尾;公式有多行时，公式编号与最后一行对齐，但用大括号表示变量在不同条件有不同取值时，公式编号居中；公式最后一行加英文标点符号，多个公式放在一起时，只有最后一个公式的最后一行末尾使用英文句号）

公式和物理量建议用word公式编辑器或Mathtype软件编辑，不接受图片格式的公式。
      公式中每个符号（包括上、下角标）均需给出其物理量含义，同一个符号不能表示不同的物理量。
[bookmark: _Hlk516758804][bookmark: _Hlk517853303][bookmark: OLE_LINK11][bookmark: _Hlk528325241]        变量用斜体表示（如x、y），非变量用正体（如π），包括图和表，包括上下标。正斜体示例：
a) 斜体：变量（量符号、函数）、坐标轴、几何意义的点线面、生物属和种的拉丁学名，特征数（如雷诺数Re，韦伯数We，数值孔径NA，马赫数Ma等）；
[bookmark: _Hlk529794998]b) 黑斜体（加粗斜体）：矩阵、矢量、向量，张量。


c) 正体：特殊函数（sin，exp，lg，erf，max，贝塞尔函数，勒让德函数等）、值不变的常数（自然对数的底e，圆周率π，虚数i等）、运算符号（微分d，偏微分，变分δ，优先增量符号Δ，求和∑，连乘等）、单位、词头，以及有特定意义的缩写字（转置符号T，实部Re，虚部Im，直角三角形Rt△等）。
      变量尽量不用多字母表示，可用角标加以区分，例如UDC和UAC。确需使用多字母变量时，应使用正体，以与多个单字母变量相乘有所区别。不能用英文名称首字母缩写来表示某物理量，如信噪比SNR，在作为变量时需改为RSN，其中R是变量，用斜体；SN下角标为非变量仅作补充说明，用正体。
[bookmark: _Hlk522694900]      带上下角标的变量正斜体规则：上下标是对变量的含义解释说明，用正体；上下标是变量的函数或者本身也是变量，用斜体。例如：
a) 下标正体：TN, TD分别表示夜间温度及日间温度，温度T为变量，用斜体，下标N、D分别表示夜间、日间的含义，是对T的补充描述，并不是单独的变量，因而用正体；
b) 下标斜体：Ii（i=1,2,…,n）表示第i个节点处的强度，强度I为变量，用斜体，下标i表示节点的位置，为变量，因而用斜体。
c) 下标正斜体混合：Nil表示粒子线电离，i为ion（离子）的缩写，l是长度的量符号。 
        log函数须有底数，几个特定底数的log函数可以对应使用ln、lb、lg。e指数尽量用exp( )的形式。
      上角标如果在不是表示次方时，存在与次方相混的可能，请改用下角标。

[bookmark: pindex66]1.2  二级标题
       车速为60~120 km/h（数值和单位之间加1个英文空格，用浪纹线标示数值范围）。实验中涉及的最大长度为1 500 mm，最小长度为0.002 5mm（数值每隔3位加1个英文空格，图、表中数值也是一样）。

[bookmark: pindex69]1.3  二级标题
基于1.1节的分析，得到车速变化如图1所示。
地图：为避免发生政治性错误和科学性错误，建议尽量避免使用地图，或改用文字或表格形式。若必须使用地图，需采用由测绘地理信息行政主管部门网站（网址：http://bzdt.nasg.gov.cn/）上发布的相关标准地图（不得再做修改），并需提供审图号；
图片宽度可双栏或通栏，曲线图要求线条分明；
文前图后，图应紧跟在正文描述后面。图中除变量、单位之外尽量使用中文；
不需要英文图题；
请作者保留图片的源文件，后期排版处理时可能会和作者索要源文件；
针对引用图片，在不影响原图主要内容基础上，编辑部会从可读性角度对图片进行必要的修改或要求作者修改。）
[bookmark: bRPindex77][bookmark: PePindex77][image: ]
[bookmark: pindex78]图1 车速变化
（坐标图须以“量/单位”的形式给出坐标轴标识，如“t/s”“v/(m·s-1)”“加速度/(m·s-2)”等，注意此时单位中不再使用“/”，而以负次方代替；刻度线应均匀分布在内侧，刻度清晰，没有刻度值的小刻度线删除；对应刻度值应有始有终，间隔相等; 刻度值的数量级，建议统一放于坐标轴标目的单位中，如“距离/(105 m)”；有刻度值时，坐标轴上的箭头删除； 图中物理量符号须与正文中保持一致，确保正斜体、黑白体正确）
[bookmark: bRPindex80][bookmark: PePindex80][image: ]
[bookmark: pindex81]图2 数控转台回转定位精度误差退化量趋势图

（坐标图中有多条曲线时，应对每条曲线进行标注；标注无边框）
[bookmark: bRPindex84][bookmark: PePindex84][image: ]
[bookmark: pindex85]图3 火焰顶部TC14处温度测量结果



[bookmark: bRPindex89][bookmark: PePindex89][image: ]

[bookmark: pindex91]图4 普通桩桩周土体温度和对应竖向孔压随时间变化曲线

（有多个子图时，子图用(a) 、(b)、(c)标出，子图题不用重复总图题中的内容，只需标注不同点；必要情况下可以图片可以通栏排）

[bookmark: bRPindex95][bookmark: PePindex95][image: ]
[bookmark: pindex96]图5 各种GAN深度伪造和信号处理攻击下
[bookmark: bRPindex97][bookmark: PePindex97]恢复秘密图像的鲁棒性评估
（当全部子图中多条曲线的说明相同时，可以将说明内容放在总图题上方，子图中不再单独进行说明）

[bookmark: bRPindex100][bookmark: PePindex100][image: ]
[bookmark: pindex101]图6 超大型油罐分区灭火系统示意图
（实验装置图中对器件进行说明时，指示线末端不加箭头；有大量器件需要说明时，建议单独编号，然后在图和图题中间空白处以“1—名称1；2—名称2。”的格式加以说明）
[bookmark: bRPindex103][bookmark: PePindex103][image: ]
[bookmark: pindex104]图7 改进的更新优先调度策略流程图
（流程图排布请考虑版面充实不浪费）
[image: ]
[bookmark: bRPindex107][bookmark: PePindex107][image: ]
（图中颜色代表某个物理量的大小时，须用彩色条注给出物理量和单位，形式如例图所示）
其他双纵轴坐标图、对数坐标图、柱状图等示例如下。
[image: ]
[image: ]
[image: ]
[bookmark: bRPindex113][bookmark: PePindex113][image: ]
[bookmark: pindex114]3分析与讨论 
分析结果如表1—4所示。
（表格用三线表形式，必要时可加辅线；文前表后，表应紧跟在正文描述后面；表中不可出现中文，须为英文；表题要与正文描述一致；同一类数据的有效位数须保持一致；表中出现的物理量符号，在正文中都要给出物理意义；不能有空表头；表中无数据项用“—”填充；表格宽度较大时，可以通栏排）

[bookmark: 中文表序_2][bookmark: 中文表题_4][bookmark: pindex118][bookmark: bRPindex118][bookmark: PePindex118]表1 线性模型拟合油膜厚度和相对误差
	h/μm
	y/mV
	y’/mV
	h’/μm
	相对误差/%

	11
	19.340
	19.401
	11.227
	2.1

	
	19.462
	
	
	

	22
	21.011
	20.685
	21.675
	1.5

	
	20.358
	
	
	

	44
	23.460
	23.438
	44.107
	0.2

	
	23.416
	
	
	



[bookmark: pindex155][bookmark: bRPindex155][bookmark: PePindex155]表2 实验工况列表
	测试工况
	环境压强/
kPa
	水流量/
(mL·min-1 )
	氮气流量/
(L·min-1)

	无细水雾
	46
	0
	0

	
	76
	0
	0

	有细水雾
	46
	500
	180

	
	76
	500
	180

	
	46
	500
	210

	
	76
	500
	210


[bookmark: PePindex187]（项目栏中不能有空单元格；栏目为物理量时，采用“量/单位”的形式组成；同一类数据的有效数字一致）
[bookmark: pindex188][bookmark: bRPindex188][bookmark: PePindex188]表3 实验隧道风速                  m/s
	工况
	实验隧道1
	实验隧道2
	实验隧道3

	
	测点A
	测点B
	
	

	1
	1.20
	1.15
	0.17
	1.04

	2
	0.76
	0.72
	0.28
	0.57

	3
	0.45
	0.46
	0.11
	0.32


[bookmark: PePindex213]（表中所有数字的单位一致时，可将单位提到表题后）

[bookmark: pindex215][bookmark: bRPindex215][bookmark: PePindex215]表4 大坝与基岩热、力学参数


	材料类型
	容重/（kg·m-3）
	Poisson比
	线胀系数/℃-1
	比热/(kJ·kg-1·℃-1)
	弹性模量/GPa

	C15自密实混凝土
	2 250
	0.167
	1×10-5
	0.96
	20.0

	C15堆石混凝土
	2 467
	0.200
	0.7×10-5
	0.87
	22.0

	C20常态混凝土
	2 400
	0.167
	0.7×10-5
	0.96
	25.5



[bookmark: pindex243]4 结论
结论（在研究结果与讨论的基础上总结出本研究得到的重要论点，建议可包括以下内容：1）解释结果；2）将结果与之前提出的研究目的或假设相联系，阐明结果的重要性；3）将结果与其他已有研究工作进行比较；4）尽可能得出一个很清晰的结论，对每一个结论需要总结证据；5）也可以指出本工作的不足和将要开展工作的展望。
切勿简单重复摘要和引言；不要重复具体的实验结果；不要以1）、2)、3）形式简单罗列前文已经写出的结论。
结论中不出现图、表、公式。）
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